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Уравнения движения
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Определение угла отклонения вектора тяги от плоскости орбиты
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1. Постоянство радиуса 

апоцентра 

2. Принцип максимума Понтрягина 

,
1

sin

,cos12

1

1

e

C

dV

di

eC
dV

de

x

x
const

eA
С

)1(
1



.

2.а. сокращенная система 

01
1

sin
cos12 1

1 ie
e

C
eCH

2.б. Гамильтониан 

i

e
opt

e
ctg

)1(2

2.в. оптимальное управление 

или 
e

Ce

e

C
optopt

1

1
cos,

1
sin

2

(3)

(5)

(4)

(6)



Самарский государственный аэрокосмический университет имени академика С. П. Королева

Секция 5. ПОСТРОЕНИЕ ОПТИМАЛЬНОЙ ТРАЕКТОРИИ ПЕРЕЛЁТА МЕЖДУ КОАКСИАЛЬНЫМИ ОРБИТАМИ, П. В. Фадеенков, Pavelf74@mail.ru 5

Определение угла отклонения вектора тяги от плоскости орбиты
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Определение угла отклонения вектора тяги от плоскости орбиты
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Зависимости параметров орбит от 

затрат характеристической скорости
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Определение эксцентриситета с применением теоремы косинусов
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Алгоритм построения оптимальной траектории
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1. Определение радиуса апогея переходных орбит

2. Определение эксцентриситетов переходных орбит

Граничные условия перелёта между круговыми орбитами
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4. Построение графиков зависимостей по формулам (16), (17)
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Графики зависимостей параметров орбит от 

затрат характеристической скорости
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Графики зависимостей параметров орбит от 

затрат характеристической скорости
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Графики зависимостей параметров орбит от 

времени перелёта

Рисунок 6
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